Спец. главы оптики.
Билет 1
1. Распознавание символов на основе метода сечения символов.
2. Классификация ТВ стереосистем и их характеристики.
3. Тригонометрический анализ ЗМ сцен
Билет 2
1. Голографические устройства отображения ЗМ информации.
2. Панорамные стереосистемы.
3. Диссекторы, их основные характеристики. Область применения.
Билет 3
1. Распознавание символов на основе метода вертикальных проективных преобразований.
Структурные схемы.
2. Методы   разделения   стереопар,   используемые   при   воспроизведении   ЗМ   изображения.
Сравнение их по ряду параметров.
3. Квазиобъёмные системы отображения.
Билет 4
1. Принципы построения когерентных распознающих систем, их области применения.
2. ОЭ системы отображения ЗМ информации.
3. Цветовой  метод  разделения  стереопар  и  отображения  ЗМ  информации.  Его  схемная
реализация и характеристики.
Билет 5
1. Распознавание символа на основе метода зондов. Возможные структурные схемы.
2. Светоклапанный метод разделения стереопар, реализуемый на основе светозатворов на ЖК.
3. Всеракурсные стереосистемы.
Билет 6
1. 2-хканальные ТВ стереосистемы, их схемы и характеристики.
2. Корреляционные распознающие системы.
3. Классификация оптических излучателей, их основные характеристики.
Билет 7
1. Классификация распознающих систем, их структурные схемы и характеристики.
2. Одноканальные ТВ стереосистемы, их схемы и характеристики.
3. Датчики вертикали грубой ориентации.
Билет 8
1. Корреляционный метод распознавания изображений и его реализации в оптическом и ОЭ
исполнении.
2. Системы представления ЗМ информации с вибрирующим экраном.
3. Датчики вертикали с обратным зеркальным конусом.
Билет 9
1. Методы распознавания оптических 2-хградационных символов и знаков. Классификация и
основные характеристики.
2. Системы ЗМ отображения информации с пространственно излучающей средой.
3. Системы анализа ЗМ сцен со структурированным подсветом.
Билет 10
1. Распознающая система с волоконно-оптическим трансформатором, действующим на основе
метода фрагментов.
2. ОЭ устройства выделения подвижных объектов.
3. Проекционные всеракурсные стереосистемы.
Билет 11
1. Распознавание символов на основе метода анализа направлений.
2. Датчики вертикали с самонастройкой амплитуды сканирования.
3. ОЭ устройства выделения движущихся объектов.
Билет 12
1. Распознавание символов на основе метода обходов их контуров.
2. Датчик вертикали с 2-мя зеркальными конусами, его основные характеристики.
3. Многослойные системы ЗМ отображения.
Билет 13
1. Распознавание символов по элементам формы.
2. ТВ стереосистемы с поляроидными очками, их характеристики.
3. Анализ ЗМ сцен с кольцевым подсветом.
Билет 14
1. Распознавание символов на основе метода потенциалов.
2. Системы   автоматического   анализа   ЗМ   сцен,   основные   структурные   схемы   и   их
характеристики.
3. Цветные системы ЗМ отображения с резонансной средой.
Билет 15
1. Распознавание символов на основе метода несовпадения геометрического и оптического
центров символа.
2. Датчик   вертикали   со   сканированием   пространства   в   2-х   взаимно   перпендикулярных
плоскостях.
3. Системы ЗМ отображения с электроуправляемым поляризационным фильтром.
Билет 16
1. Структурные схемы датчиков вертикали. Классификация и характеристики.
2. 2-хтрубочная система автоматического анализа пространства на основе развёртки двух
кадров со сдвигом.
3. Система всеракурсного отображения ЗМ информации.
Билет 17
1. Способы оптимального распределения поискового усилия при обзоре пространства. Пути их
технической реализации.
2. Сравнение различных методов автоматического анализа ЗМ пространства.
3. Многоракурсные стереосистемы.
Билет 18
1. Способы распознавания символов. Общая классификация.
2. Методы взаимного поиска двух объектов, выход на оптическую связь.
3. Датчик вертикали с линзой Манжена.
Билет 19
1. Оптические распознающие корреляционные устройства. Схемы и характеристики.
2. Методы оптического поиска объектов на основе текущей информации.
3. Датчик вертикали с тороидальным зеркалом.
Билет 20
1. Проекционные ЖК управляемые транспаранты.
2. Стереосистемы со сферическим экраном и светозатворными очками.
3. Системы оптического поиска объектов на основе комплексного использования априорной и
текущей информации.
